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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
wykonania i odbioru robét budowlanych
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce dostawy, montazu
i odbioru robét windy osobowej w zwigzku z realizacjg zadania: "Rozbudowa Powiatowego Zespotu Szkét
Policealnych w Wejherowie o pawilon korekcyjno-rehabilitacyjny z zapleczem sanitarno - socjalnym
i klatka schodowa".

Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamdwien (CPV):

Grupa 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach.
Klasa 45313000-4 Instalowanie wind i ruchomych schoddw.
Kategoria 45313100-5 Instalowanie wind.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawg do udzielenie zamdwienia
i zawarcia umowy na wykonanie robdt zawartych w punkcie 1.1 niniejszego opracowania.

1.4. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci zwigzane z dostawg, montazem
i odbiorem robét windy osobowej (z UDT witgcznie) wraz z catg czescig mechaniczng i automatyka.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robdt, ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczgce robdét podano w OST
»Wymagania ogdlne” pkt 2.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogodlne

Ogdlne wymagania dotyczagce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ,Wymaganiach
ogolnych” pkt 3.1.

2.2. Dane techniczne dZwigu osobowego:



Osobowy bez maszynowni z weciggarkg bezreduktorowg o napedzie elektrycznym i ptynnej regulacji
predkosci, z szybem murowanym i podszybiem zelbetowym wylewanym na mokro, o nastepujacych
parametrach technicznych i uzytkowych:

- Udzwig nominalny — 680 kg lub 10 oséb.

- Predko$¢ — 1,00 m/s.

- Przyspieszenie/opdznienie nom. — 0,50 m/s2.

- Wysokos¢ podnoszenia — 396 cm.

- Kabina — o szerokosci 135, gtebokosci 140 i wysokosci 215 cm, z drzwiami przeszklonymi, przystosowana
do przewozu osob niepetnosprawnych,

- Liczba doj$é/przystankéw — 2.

- Przepisy — dyrektywa dzwigowa 2013/33/UE.

- Drzwi — dwupanelowe, teleskopowe o szerokosci 90 i wysokosci 200 cm.

- Wymiary szybu — 217 x 180 cm.

- Gtebokos¢ podszybia — 106 cm.

- Wysokos¢ nadszybia — 366 cm.

Dzwig nalezy wyposazy¢é w modut zasilania awaryjnego, ktéry w przypadku zaniku pradu pozwoli na zjazd
kabiny do przystanku na parterze i otwarcie drzwi w celu ewakuacji pasazeréw.

Wykoniczenie drzwi i portali drzwiowych ze stali nierdzewnej. Wystrdj wnetrza kabiny oraz formy plastyczne
detali zostang wybrane z oferty handlowej dostawcy dZwigu wytonionego na etapie realizacji, zas
parametry techniczne nie wymienione powyzej zostang okreslone zgodnie z jego szczegdtowg specyfikacja.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogodlne

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST ,,Wymaganiach ogdlnych” pkt 3.2.
3.2. Sprzet do wykonywania robot

Do wykonywania robot nalezy stosowac elektronarzedzia i drobny sprzet budowlany.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ,Wymaganiach ogdlnych” pkt 3.3 ogdlnej specyfikac;ji
techniczne;j.

4.2. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetnia¢ wymagania przepisdw ruchu drogowego tak
pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

4.3. Elementy windowe przed wysytkg z wytwérni powinny by¢ protokolarnie odebrane przez
przedstawiciela Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy montazu. Elementy powinny byé wysytane
w kolejnosci uzgodnionej z Wykonawcg montazu i zabezpieczone na czas transportu i sktadowania.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ,Wymaganiach ogdélnych” pkt. 5 ogdlnej
specyfikacji techniczne;.

5.2. Warunki przystapienia do roboét

Przed przystgpieniem do wykonywania robdt nalezy zakonczy¢ wszystkie roboty budowlane wewnatrz
szybu dokumentujgc ten fakt wpisem do Dziennika Budowy.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny:

- za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru w celu uruchomienia urzadzenia windowego i przekazanie go do uzytkowania i udzielenie
gwarancji zgodnie z ofertg przetargowg;

- za zorganizowanie procesu budowy oraz prowadzenie robdt i Dokumentacji Budowy zgodnie
z wymaganiami prawa budowlanego, norm technicznych, decyzji udzielajgcej pozwolenia na budowe,
przepisdw bezpieczenstwa oraz postanowieniami Umowy;

- za wykonanie projektéw warsztatowych, projektéw montazowych, projektéw organizacji montazu dla
poszczegdblnych elementéw konstrukcyjnych,



- za wykonanie niezbednych drég tymczasowych, zapewnienie zasilania w energie elektryczng i wode oraz
przygotowanie sktadowisk,
- Wykonawca jest zobowigzany do petnej koordynacji robot budowlanych i nastepnie montazowych: takie
przygotowanie szybu windowego aby spetniat on parametry techniczne narzucane przez konstrukcje
mechanizmu dZzwigowego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogodlne

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,,Wymaganiach ogdlnych”

pkt 5 ogdlnej specyfikacji techniczne;j.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt, materiatéw i urzadzen. Wykonawca
zapewni odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli jakos$ci robdt na terenie i poza placem budowy.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia.

6.2. Ocena jakosci powinna obejmowac: - sprawdzenie zgodnosci wymiardw z projektem, - sprawdzenie
zgodnosci parametrow technicznych z przyjetymi w projekcie. Biezgca kontrola Zamawiajgcego obejmuje
wizualne sprawdzanie wszystkich elementéw procesu technologicznego oraz akceptowanie wynikéw badan
laboratoryjnych Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST ,,Wymagania ogdélne” pkt 6.
Jednostka obmiarowa jest kompletny element windy wraz z automatyka.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Polega na ocenie wykonania zakresu robét objetych umowg i kosztorysem ofertowym pod wzgledem ilosci,
jakosci i kosztow. Przeprowadzony bedzie zgodnie z ustaleniami umownymi oraz zapisami z STO- 01.
Wykonawca zgtasza gotowos¢ do odbioru przez Zamawiajgcego po uzyskaniu dokumentu pozytywnego
odbioru wystawionego przez Dozér Techniczny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST ,,Wymaganiach ogdlnych” pkt 8.

Nie przewiduje sie osobnej wyceny w/w roboét, ktére sg niezbedne do wykonania zamoéwienia w tym prace
i czynnosci opisane w STO- 01 p.1.5, oraz SST-01-5 p.1.3.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Wymienione w p.10 STO-01 ,,Wymagania ogdlne,, oraz :

- PN/EN 81.2 Przepisy bezpieczeristwa dotyczgce konstrukcji i instalowania dzwigow.

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej w sprawie zasadniczych wymagan dla
dzwigéw i ich elementéw bezpieczenstwa w oparciu o Dyrektywe Parlamentu Europejskiego i Rady
95/16/WE.



